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Installation and settings FDBUS system
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French version / version francaise

Installation du FDbus
1 module analogique
1 module servo
et exemple de parameétrages des jaugesarvomoteur
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Composition du matériel fourni

1 module servomoteur FD0020

2 cables BUS
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Cliquer sur lien suivant pour télécharger le pilote
Pilote FDbus

1 VOR modifié
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http://fabien.deheegher.free.fr/download/FDbus/FDbus7070.zip

Matériel non fourni

1 céble USB de type A-B

Source d’alimentation 5V 0.5A x par le nombre deemoteurs

Source d’alimentation pour le backlight du VOR

2 jauges équipées de 2 servomoteurs cablés
Tel que montré ci-contre
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Connexions
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Connecter le VOR sur la carte anajogi

23

Connecter I€®Lcable bus sur la carte maitre nr@ater 'autre coté du cable sur le module servo

Connecter l'autre coté du cable sur le
module analogique

Connecter 1€ cable bus sur la carte maitre
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Connecter le servo a la jauge ampéremeétre Connecter le servo a la jauge succion sur le
sur le module servo connecteur servo droit. module servo connecteur servo gauche.
ATTENTION AU SENS ATTENTION AU SENS

Connecter le cable USB a la carte maitre et PC

Important : Si ce n’est pas fait, mettre sous tan& 5V AVANT le lancement du pilote.
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Test et paramétrages

Le VOR a été réglé en atelier, il n’y rien a faire.

Les jauges doivent étre paramétrées selon 'areglieglacement de I'aiguille.

Note : offsets et valeurs sont préenregistrées ldansodule jauge’.

» Prise de gauche : servo 1, jauge de succion
» Prise de droite : servo 2, jauge amperemetre

&

FOBUSI070eve

Exécuter le pilote

Attendaefin de I'exploration du bus  Attendre ia @e l'identification des modules

~

1
L,

Les servo se placent en position céntra Sélectionner I'adresse 252 dariste déroulante
C’est I'adresse du module servo

“
]
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Recherche de la position mini de I'aiguille
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Déplacer le curseur du servo 1 pouiratte la position basse sur la jauge. Cliquer Set Min’

Déplacer le curseur du servo 1 pairadre la position haute sur la jauge. Cliquer'Set Max’

Recherche de la position maxi de I'aiguille

Calibrage des positions intermédiaires et mémorisatn des valeurs

Cliquer sur parameétres Les valeurs mini et maxi de la Cliquer sur ‘Calibrage’
‘course 1’ sont renseignées
Ici, 85 et 167

L@surseurs représentent les 6 repéres de la fawgen Fabien Deheegher
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Positionner le curseur 4 pour placer l'aiguille kurepére 4

'O “
i
L’ A

Positionner le curseur 5 pour placer 'aiguille Burepéere 5

Positionner le curseur 6 pour placer l'aiguille Rurepere 6

V’A “

Cliquer sur ‘Valider’ poenregistrer Cliquer sur ‘Ecrit EEPROMup@crire
les modiiions les madifions dans le module
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Il faut placer un fil entre lep@ints pour
Autoriser I'écriture dans le mogul

Note Importante
Il faut quitter le pilote et le relancer pour que
les nouveaux parametres soient pris en compitg

D

Cliquer sur ‘OK’
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Description des cartes

Carte maitre FD0019
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RESET +-5V

usB BUS BUS

+ —
OUT 20ma, 5V_ |

+
PWM 20ma, 5\ _

N 5 5 5 F.8.0

4k

Entrée5V _

Si plus de 2 module
servo, alimenter en
5V

PO12728
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Maewanalogique FD0021
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el maa el e s - Alimentation
; A5 0 S S Y IS + Backlight
""" e TL.V.I“ 12y 0UT U'}.”f ;‘U‘-—: 12v_\wv2
Backlight Backlight
BUS BUS OUT A ouT B
Sortie variable Sortie variable
progressive progressive
OuUT 1 OuUT 2
Sortie tout ou rien Sortie tout ou rien

Exemple de branchement de galvanometre simple

0 50 100

Exemple de branchement de galvanometre a O central

-100 0 +100

1
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English version / version anglaise

FDbus installation

1 analog mad
1 servomotor wchale
andsettings example of gauges servomotor
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composition of material provided

1 servomotor module FD0020

2 BUS cables

FOBUs/070 e

Click on the following link to download the driver
FDbus driver
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http://fabien.deheegher.free.fr/download/FDbus/FDbus7070.zip

material not provided

1 type A-B USB cable

Power source 5V 0.5A x by the number of servomotors

Power source for the VOR backlight

2 gauges equipped with 2 wired servomotors
as shown opposite
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Connections

UL N
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Connect the 2nd bus cable to the masi&r c

Connect the other side of cdilele to the servo module

Connect the othde ®f the cable to the
analog module
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Connect the servo to the ammeter gaug Connect the servo to the suction gauge on
the servo right connector of module. the servo left connector of module.
attention to the connectors order (S, +, -) attention to the connectors order (S, +, -)

Connect the USB cable to the master card and PC

Important: If this is not done, connect the 5V poB&FORE launching the driver.
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Test and settings

the VOR is set in the workshagmere is nothing to do.
The gauges must be set according to the angle wément of the needle.
Note : offsets and values are pre-recorded ingédngge module'.

* Right connector: servo 1, suction gauge
* Left connector: servo 2, gauge ammeter

&

FObUsI 070 exe

Execute the driver

Wait the end of bus exploration Waitttoe end of module identification

b o —

|
Le

The servo is placed in central poaiti Select address 252 froenditop-down list
This is the address of the servo module
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research the mini position of the needle

-*.

Move the servo 1 sliderg@ach the down position on the gauge. Click onNigt

Move the servo 1 slidergach the high position on the gauge. Click on Neat'

research the maxi position of the needle

Calibration of intermediate positions and storage bvalues

click on parameters The mini and maxi values of the Click on ‘Calibration’
‘course 1’ are informed
Right here, 85 et 167

hé&l6 sliders represent the 6 markers of the sugaoge Fabien Deheegher
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Position the cursor 4 to place the needle on tmarker
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Position the cursor 5 to place the needle on timaker

Position the cursor 6 to place the needle on tmauker

V’A .‘

Click on 'Vaditd' to save Click on 'WHEPROM' to write
the miochtions the mackitions in the module
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You have to put a wire betweenZhmot
to authorize writing in thedule

Important Note
It is necessary to leave the pilot and restart it
that the new parameters are taken into account

Click on ‘Ok’

Fabien Deheegher

EFDE | ROUBAIX .



Cards description

Master card FD0O019
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RESET +-5V

usB BUS BUS

+ —
OUT 20ma, 5V_ |

+
PWM 20ma, 5\ _

8 5 5 2.8 0

4k

Input 5V _

If more than 2 servo
modules, supply 5V
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Anglmodule FD0021

= ——FDbus modul e anal ogique
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Backlight

ouTB
progressive
variable output

OUT A
Progressive
variable output

BUS BUS

OouT1
All or nothing

Example of simple galvanometer connection

0 50 100

-100 0 +100

1

+ Input 5V

- Backlight
+ Power supply

Backlight

OuT 2
All or nothing
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