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FDbUS - Module moteur CC avec capteur magnétique FD0025

Choix de la source d'alimentation :

Haut : 5 V du bus et/ou du connecteur banc
Bas : Alimentation par le connecteur noir

Alimentation 5

- Alimentation du
+ moteur > 5V

FDbus IN/OUT «—»

—~aszasaa

Capteur magnétique
FDbus INJOUT¢—

Capteur de passage a
Zéro en optio

Poussoir de
configuratior
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Fenétre de paramétrage

Paramétrages

Twpe | : Flap 737

Ancienne MHouvele Type |l : Linéaire
Adiessze du | Type Il : Log +/-
module 249 | | 249 Tome IV KAZ50 Prop REM
- _ Type ' ; Cabin Al
bini [ =R Tupe ¥l : Lindaire +/-
R Twpe VIl : Température Badiateur
Cirts | NA NA SRS Type W : Reservair eszence
Course 2 NA NA calibrage /.T_I,Ipe WV L Altitude en pied
Type ¥ Compas Curtizs
Twpe #l : AirSpeed
Course FS 1 Type =l : Succion
C Fo 2 NA NA Twpe =l OAT
HULEE NA NA Type #lY - OAT Mon Lingaire

Type =Y : Index de Trim
Twpe =N Aiguille 360

Offzet Longeur de ['Offzet Type IR ErEIan Type 51| : Compas 360
Type 3 : Fuel non lingaire
| Oe - Bouliz 360
Sotisd | $2B00 8 | [ Typesill : Compas 360% v p>¢<; e
Sartie B NA NA » ] Type 7l © Fuel Prassure P3|
Twpe #2ll : Manifold Pressure
. Type == : Vertical Speed ft/min
Htlie s [l Type Iy - AONH en degré
Sarte 2 b ] Type =0 ; Lingaire +/- 16 bit
Tupe #=M : Deg. Rankine:Fahrenhe
L Twpe #2001l Prezs PSI
Faiamela Tome 554411 - Roulis 90°
NA /1 NA INA # [0 | 3 types sont utilisables pour
ce module :
[ E:-cpqa’te J [ \EQrit EEPHqM ] ¢« XVI : algwlle 360
/ | e XVII: compas 360
[ Imgforte | [ Anrdle | | e XVIV : roulis 360

/

NA : non actif
Seuil de déclenchement de la vitesse rapide :
Offset d'angle : Ce champ permet de régler le seuil de déclenchedeent

la vitesse rapide en dixieme de degré, de padigte de
la consigne. La valeur est comprise entre 0 et 255.

Ce champ permet de régler une offset d’angle eerdk
de degré de part et d’autre de la consigne. Lauvads
comprise entre 0 et 255 « 0:le seuil prend la valeur par défaut : 50 (§rds)

i » 255 le seuil sera de 255 soit 25,5 degrés
» 0:l'offset prend la valeur par défaut : 20 (2 =)

» 255 : I'offset sera de 255, soit 25,5 degrés

Calage du zéro magnétique :

Ce champ permet de régler la position du 0 magmétiq

» Valeur comprise entre 0 et 4096
» 2048 correspond a un décalage de 180 degrés
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FDbUS = Motor CC module with magnetic sensor FD0025

Choice of power source:

Top: 5V bus and / or white connector
Bottom: Power supply by the black connector

5V power

58.8.8.5 o .. _ Motor powel > 5V
FDbus IN/OUT +—» . IND :

—~aszasaa

Magnetic sensor
FDbus IN/JOUT¢—»

optional zero crossing
sensc

Configuration
pust
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Parameters Windows

Paramétrages

Twpe | : Flap 737

Ancienne MHouvele Type |l : Linéaire
.ﬁ.dressg du : | Tupe Il : Log +4/-
modle 249 | 249 Tope I - KA350 Prop RFM
o _ Tupe V' ; Cabin Alt
Mini e Type ¥l : Lingaire +/-
Twpe VIl : Température Badiateur
Chenged NA NA SRS Type W : Reservair eszence
Course 2 NA NA calibrage /.T_I,Ipe W Alkitude en pied
= Type ¥ Compas Curtizs
Twpe #l : AirSpeed
Course FS 1 NA NA Type =l : Succion
C FS 2 Twpe =l OAT —
L, NA NA Type #I OAT Mon Lingaire

Type =Y : Index de Trim

Offzet Longeur de ['Offzet Type IR ErEIan HEE gh ﬁé%ﬂ?ﬁ%%n

ne WIII Fuel nan linéaire

[z ] vpe F I Roulis 360
Sotisd | $2B00 8 | [ Typesill : Compas 360% v Tope 53¢ - Pitch
Sartie B NA NA W ] Type ¥xl : Fuel Pressure PSI
Twpe #2ll : Manifold Pressure
. & 1 Type == : Vertical Speed ft/min
Soie1  |NA 5 | INA 5 [ Type $ : AOMH en degré
Soie2  [NA NA b ] Tupe sy ; Lindaire +7/- 16 bit
Tupe #=M : Deg. Rankine:Fahrenhe
g : L Twpe #2001l Prezs PSI
Itlzation de la valec\ analogigue FParametre Tune s/l - Roulis 90°
NA / | N_A] INA V| 0 | 3 types are usable for t
/ module:
[ E:-cpqa’te ] Ecrit EEF'FHjM ] * XVl :needle 360
/ | ¢ XVII: compass 360
[ Impote | [ Srre| | «  XVIV : roll 360

/

NA : not active
Threshold for triggering the fast speed :

Angle offset : This field makes it possible to set the triggerthgeshols
for the fast speed in tenth of a degree, on thehamel an

i<on the other side of the set point. The value isveen(
and 255.

This field is used to set an angle offset in teathe
degree on both sides of the set point. The valu
between 0 and 255.

. 0:the offset takes the default value : 20 (2 degregs) * O the threshold take§ the default value: 50 (Sekeg)
e 255 : the offset will be 255, or 25.5 degrees » 255: the threshold will be 255 = 25.5 degrees

Magnetic zero setting:

This field is used to adjust the position of thegmetic O.

» Value from 0 to 4096
» 2048 corresponds to a offset of 180 degrees
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